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シリーズ 4490...B,4490...BS

ブラシレスＤＣサーボモータ
電子整流

コイルの接続   
定格電圧
端子間抵抗（相/相）
出力 1)
効率

無負荷回転数 
無負荷電流
起動トルク
摩擦トルク、静的 
摩擦トルク、動的

速度定数
発生電圧定数
トルク定数
電流定数

速度変動定数
端子間インダクタンス
機械的時定数
ロータイナーシャ
角加速度

熱抵抗
熱時定数

動作温度範囲

軸受
最大軸負荷
‒ 半径方向 3 000/10 000 時 (取付面から13.5ｍｍ)
‒ 軸方向 3 000/10 000 rpm (最大挿入力)
‒ 軸方向 (最大挿入力)
軸の遊び:
‒ 半径方向
‒ 軸方向

ハウジングの材質
重量
回転方向

最大スピード 2)
最大トルク 1) 2)
最大電流 1) 2)

1)  10 000 rpm時
2) 熱抵抗 Rth 2を 55% に低減

プリロード仕様ボールベアリング

アルミニューム、表面電解黒色膜

電子的に逆転可

推奨値

組み合わせ
ギヤヘッド:　

エンコーダ：

サーボアンプ: BLD 5018, BLD 7010
モーションコントローラ:随時問い合わせ 

技術データ及び寿命性能の注釈については、技術情報を参照して下さい。 改善のため予告なく、仕様の変更をすることがあります。

Δ デルタ結線 Star

動作範囲    

 連続      断続  (例： 2 s on, 2 s off)   

4490 H 024 B
Δ デルタ結線

4490 H 048 BS
Ｙ スター結線

電流 vs. トルク



K1155:

+5V

+5V

+5V

+5V

+5V

+5V
+5V

+5V

+5V

+5V

+5V

7

ø6 -0,002
+0,003

±0,322,5 32,5

14°

2x
M2 1,8

ø44 ±0,1 ø16-0,02
 0

A
ø6

Aø0,08
0,04

1,5

90

23,5 ±0,3

25 ±0,3

-0,002
+0,003

22

6x

6x 
M3  5/6,5

    60° 

4490 H ... B, ... BS

後軸仕様の4490 H ... B, ... BS - K312（オプション）

1,55

6,5

M3
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ケーブルと接続情報

機能 色
ﾎｰﾙｾﾝｻ 緑
相 茶
ﾎｰﾙｾﾝｻ 青
相 橙
ﾎｰﾙｾﾝｻ 灰
相 黄
ﾛｼﾞｯｸｻﾌﾟﾗｲ 赤
ﾛｼﾞｯｸ 黒

接続

ケーブル
単線、材質 PTFE
長さ 300 mm ± 15 mm  
3 線、 AWG 20
5 線、 AWG 26

縮小寸法図

取付穴
スケール 1:1

deep

縮小寸法図

deep

技術データの注釈は、技術情報を参照して下さい。 改善のため予告なく、仕様の変更をすることがあります。
 

コイルの巻き線3 x 120°

Δ Delta Star

オプション
 
モータはアナログホールセンサ


